SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT
WYMAGANIA OGOLNE

KOD CPV
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych



|. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotycre wykonania
i odbioru robo6t budowlano-momtawych, instalacyjnych zwranych z budow
wewretrznych instalacji elektrycznych, teletechnicznyicbdgromowe.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.

Specyfikacja techniczna jest jednym z dokumentéezigdnych przy udzielaniu zamdwie
publicznych i stanowi zbidér wymafjav zakresie sposobu wykonywania robot budowlanych,
obejmupcy w szczegolln&ei wymagania wisciwosci materiatdw, wymagania dotygze
sposobu wykonania i oceny prawidtosgowykonania poszczegoélnych robét. Qgisttwa od
wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktorydinieje pewnéé, ze podstawowe
wymagania bda spetlnione przy zastosowaniu metod wykonania wyaikgh z
dodwiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki biatoey.

1.3. Zakres rob6t obgtych Specyfikacg Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecangy dotycz zasad wykonywania i odbioru
robét zwgzanych z:

» uktadaniem kabli i przewodow elektrycznych,

« uktadaniem okablowania strukturalnego,

* montaem opraw, ospktu, uradzei i odbiornikdbw energii elektrycznej,

» wykonaniem wszelkich rob6t pomocniczych w celmygotowania podiza

(w szczegolngei roboty murarskie itp.)

* przeprowadzeniem wymaganych préb i hiadeaz potwierdzeniem protokotami
kwalifikujacymi montowany element instalacji elektrycznej.

1.4. Okr&lenia podstawowe

» Specyfikacja Techniczna — dokument zawigrgj zesp6t cech wymaganych dla
procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakrparametréw technicznych,
jakosci, wymogow bezpieczstwa, wielkdci charakterystycznych, a tak co do
nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobéw oznaaemetod badai préb oraz
odbioréw i rozlicza.

« Aprobata techniczna — dokument stwierdegjprzydatné¢ danego wyrobu do
okreslonego obszaru zastosofva

» Deklaracja zgodn@i — dokument w formie dwiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzagcy zgodneéc¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi,
normami, przepisami.

» Certyfikat zgodnéci — dokument wydany przez upoméong jednostle badajca,
stwierdzagcy zgodnec¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi,
normami, przepisami.

e Cze$¢ czynna — przewod lub inny element przewgnyz wchodzacy w skiad instalacji
elektrycznej, lub urmzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy zamaby¢ pod
napeciem, a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.



* Pohczenia wyrbwnawcze — elektryczne gr#enia czsci przewodzacych dosgpnych
lub obcych w celu wyréwnania potencjatu.

» Kable i przewody — materiaty styce do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.

e Osprzt instalacyjny do kabli i przewodow — zespol matknv dodatkowych,
stosowanych przy ukladaniu przewodow, utateégjich monta oraz dotarcie w
przypadku awarii.

» Urzadzenia elektryczne — wszelkie wgdzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przesyfania, rozdeia&rgii elektryczne;.

* Odbiorniki energii elektrycznej — wdzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w ing forme energii npswiatto, ciepto itp.

« Klasa ochronnéci — umowne oznaczenie, oklgace maliwosci ochronne
urzadzenia przy bezgoednim dotyku.

 Oprawa @&wietleniowa — kompletne ugdzenie shliagce do przymocowania i
pofaczenia z instalacja elektrycziednego lub kilkwrodetswiatta.

» Stopier ochrony IP — okrdona w PN-EN 60529:2003 umowna miara ochrony przed
dotykiem elementéw instalacji elektrycznej orazgulastaniem siciat obcych.

 Obwod instalacji elektrycznej — zespdl elementowiggeonych pérednio lub
bezpdrednio ze zrédtem energii elektrycznej za pomocchronionego przed
przetzeniem zabezpieczeniem, kompletu odpowiedniggqaanych przewodow.

* Przygotowanie podia — zespol czynrdoi wykonywanych przed zamocowaniem
osprztu instalacyjnego, ugzlzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrygzn
uktadaniem kabli i przewoddw.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz ich zgodéo z
dokumentagj projektows, specyfikacj techniczg i poleceniami Zamawiagego. Ogolne
wymagania dotycgce robdt podano w specyfikacji technicznej ,wymadgagolne”.

1.6. Dokumentacja robét montaowych

Dokumentagj robot montaowych elementow instalacji elektrycznej stangwi
» projekt budowlany i wykonawczy,
» specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robat,
e dziennik budowy
« dokumentywiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulbogdlowego
zastosowaniaaytych wyrobow budowlanych,
» protokoty odbiorow cgsciowych, kaicowych oraz robot zanikgych i ulegajcych
zakryciu z zajczonymi protokotami z badan kontrolnych,
e dokumentacja powykonawcza.
Montaz elementow instalacji elektrycznej najewykonywa na podstawie dokumentacji
projektowej i szczegotowej specyfikacji techniczneyykonania i odbioru robot
montazowych, opracowanych dla konkretnego przedmiotu zeierdia.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI MATERIALOW



Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatow prziame w specyfikacji sty ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i ofemia wigciwosci i wymogoéw technicznych
zatazonych w dokumentacji technicznej dla projektowangawigzan.

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Materiaty przeznaczone do wykonywania przedmiotuowsn musz pochodzé od takich
wytworcow i producentéw, aby w sposobagly spetnialy wymagania specyfikacji
technicznej i dokumentacji projektowej.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych.
Dokumentacja projektowa nie przewiduje pozyskiwanéateriatdw miejscowych dla robot.
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowadjy gakos¢ i whasciwosé do robot.
Miejsca czasowego skitadowania materiatGydgbzlokalizowane w olgbie terenu budowy
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowapyzbz Wykonawg

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje #wos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatbw w wykonywanych robotach. Wykonawca paleiai zamawiajcego o swoim
zamierzeniu, co najmniej 3 tygodnie przeg/aiem materiatu lub w okresie diszym, jéli
bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez Zamawiaggo. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniony bez zgody Zamawiaggo.

2.5. Rodzaje materiatow.

* kable i przewody

* osprzt instalacyjny do kabli i przewodow

* przepusty kablowe i ostony kradzi

« drabinki instalacyjne

* koryta i korytka instalacyjne

 kanaty i listwy instalacyjne

* rury instalacyjne wraz z osgitem

* kanaty podtogowe poziome

* uchwyty do mocowania kabli i przewodow

» uchwyty do rur instalacyjnych

* puszki elektroinstalacyjne

* koncowki kablowe, zaciski i konektory

* pozostaly ospkt — tj. utatwia montai zwicksza bezpieczestwo obstugi

* faczniki — podtynkowe, natynkowe

* gniazda wtykowe — podtynkowe i natynkowe

* sprz;t oswietleniowy — monta opraw gwietleniowych naley wykona na podstawie
projektu, zawierarego co najmniej: dobor opraweriddetswiatta, plan rozmieszczenia
opraw, rysunki sposobu mocowania, plan insfatasilagcej oprawy, obliczenie rozkiadu
natzenia gwietlenia,



* bednarka ocynkowana,
* drut ocynkowany
* uchwyty, zaciski do instalacji odgromowej

2.6. Warunki przyj ecia na budowe materiatéw do robét montazowych.

Wyroby do rob6t monteowych mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap nastpujace
warunki:
* g zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterysiy@danm w dokumentaciji
projektowej i specyfikacji technicznej
* 33 whasciwie oznakowane i opakowane
* spetniag wymagane wigciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami,
* producent dostarczyt dokumerityiadczice o dopuszczeniu do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego zastosowania.
Niedopuszczalne jest stosowanie do robot mantgich — wyrobow i materialdw nieznanego
pochodzenia.

3. SPRZET

Wykonawca zobowizany jest do zycia takiego sprgu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robot. Liczba i wydajgd sprzitu bedzie gwarantowa
prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami glkreymi w dokumentacji projektowej, warunkach
umowy. Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonywania robét ma by
utrzymany w dobrym stanie technicznym i goté@aiado pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska, przepisami dotygzymi jego uytkowania orazprzepisami BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie
wpltywaja niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i wikkiwosci przewaonych
materiatdw. Liczbasrodkow transportu dalzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentaciji projektowej i w terminie przielzianym umowa. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdydl spetnig wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego. Wykonawca c¢hzie na bieaco i na whlasny koszt usuwawszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadhnggublicznych i dojazdach do
budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@tdnie z dokumentactechniczg i
umowg oraz za jak& zastosowanych materiatow i jaléowvykonanych robot.

5.2. Montaz przewodow instalacji elektrycznych

Zakres robot obejmuje:

* przemieszczenie w strefie monbave]

« zlozenie na miejsce mora wg. projektu,

e Wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowaniegdrzebiegu instalacji i miejsc moria



osprztu,

* roboty przygotowawcze,

* 0osadzenie kotkow,

* monta na gotowym podizu elementéw ospetu instalacyjnego

* fgczenie rur nakey wykona za pomog przewidzianych do tego celugekek,

* puszki winny by osadzane na takiejgiflokasci, aby ich gorna kragdZ po otynkowaniu
byta zréwnana z tynkiem,

* przeprowadzenie prob i badagodnie z PN-IEC 60364-6-61:2003 oraz
PN-E04700:1998/Az1:2000.

5.3. Montaz opraw oswietleniowych i sprztu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow
energii elektrycznej.

Te elementy instalacji montowav koncowej fazie robét, aby unilgt niepotrzebnych
Zniszczé i zabrudze.

5.4. Instalacja pohczen wyréwnawczych

Dla uziemienia urgdzen i przewodow, na ktorych nie wygtuje trwale potencjat elektryczny,
nalezy wykon& instalacg polczen wyrownawczych. Instalacja ta sklada @i pohczenia
wyrownawczego: gtdwnego (gtdwna szyna wyrownawcaagjscowego (dodatkowego — dla
czesci przewodzacych, jednoczanie dos¢pnych) i nieuziemionego.

Elementem wyréwngcym potencjaly jest przewdd wyréwnawczy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola i zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich gatpwaniem i wykonaniem, aby g@gina¢
zatazong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok oraz jakdéé¢
materiatdw. Wykonawca musi przeprowadpeomiary, proby z egtotliwoscia zapewniajca
stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
technicznej, specyfikacji robét oraz warunkami téchnymi wykonania i odbioru robét
budowlano - montaowych. Minimalne wymagania, co do zakresu préthigestotliwos¢ s3
okreslone w normach i wytycznych. Pomiary i proby mudzng prowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obgymjakiegokolwiek badania
stosow@& mozna wytyczne krajowe lub inne procedury akceptowpreez Zamawiacego.
Po wykonaniu pomiaru i prob wykonawca przedstawpidaie ich wyniki Zamawiajcemu.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiagcy maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
» certyfikat na znak bezpieazstwa wskazujcy, ze zapewniono zgodidz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,
» deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
] Polslkg Normg, lub



] Aprobat techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidg,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslong powyzej | ktdre spetniap wymogi
specyfikacji. W przypadku materiatdbw dla ktérychwwHokumenty nie $
wymagane, kada partia dostarczona do robdtdbie posiada dokumenty
okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty praémme musz
posiadé w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekddweteriaty,
ktére nie spetniajtych wymagé bedg odrzucone.

Wszystkie w/w dokumenty nalg przedstawd zamawiagcemu.

6.3. Dokumenty budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obgamjacym Zamawiggcego
I Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy kadbdca okresu
gwarancyjnego. Zatzone do dziennika budowy protokoty i inne dokumembwinny by
oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem Kierownika Budowy
I Zamawiagcego. Do dziennika budowy nalewpisywa w szczegolngci:
« dat przekazania Wykonawcy placu budowy,
* dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
* termin rozpocgcia i zaka@czenia poszczegollnych elementéw robdét,
* przebieg robét w formie istotnych informaciji,
e uwagi i zalecenia Zamawigjego
* daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymaroaot,
* zgtoszenia i daty odbiorow robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych
i koncowych odbioréw robét,
* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,
« dane dotycgce czynnéci geodezyjnych,
» dane dotyczce jakdci materiatéw oraz wyniki préb poszczegélnych eletder obiektéw
budowli,
« inne informacje istotne dla przebiegu robot.
Propozycje, uwagi wyfmienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powirng
przedizone Zamawiajcemu do ustosunkowaniagsiDecyzje Zamawiarego wpisane do
Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem przygcia lub zagciem
stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowyligolle Zamawiajcego do
ustosunkowania si Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleae Wykonawcy robot. Dokument budowy takie jak: pozevoé na budow
protokoty przekazania palcu budowy, umowy cywilrepgne z osobami trzecimi i inne
umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protgk odbioru robot, protokoty z
odbytych narad i ustate powinny by przechowywane na placu budowy w miejscu
odpowiedni zabezpieczonym. Zagicie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziaaywpm. Wszystkie dokumenty budowy
powinny by zawsze dogpne dla Zamawiggego.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Przedmiar robot:

Powinien zawiera zestawienie przewidywanych do wykonania robot fwlewych w
kolejnasci technologicznej ich wykonania wraz z ich szczeggym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalacych szczegotowy opis oraz wskazaniem seiaych specyfikacji



technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanyzhyyliczeniem i zestawieniem #oi
jednostek przedmiarowych robét podstawowych

7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robétontazowych instalacji
elektrycznej

Obmiaru robét dokonuje iz natury (wykonanej roboty) przyjmyg jednostki miary
odpowiadajce zawartym w dokumentacji i tak:

« dla osprztu montaowego dla kabli i przewoddw: szt., kpl., m,

« dla kabli i przewodow: m,

« dla sprztu facznikowego: szt., kpl.,

« dla opraw éwietleniowych: szt., kpl.,

« dla uradzen i odbiornikdw energii elektrycznej: szt., kpl.,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot:

W zalenosci od ustalé zawartych w specyfikacji technicznej, roboty pagdle
nastpujacym etapom odbioru, dokonanym przez Zamaygiago przy udziale Wykonawcy:
a) odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbidr czsciowy
c) odbiér kacowy
d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robot zanikajacych.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realiz ulegry zakryciu. Bdzie on
dokonany w czasie umbwiajacym wykonanie ewentualnych korek i poprawek bez
hamowania ogélnego pegu robot.

Odbioru dokonuje Zamawiggy. Gotowad¢ zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Zamayeefio. Odbior powinien Ity
przeprowadzony niezwiocznie, lecz niezpi@j niz w ciggu trzech dni od daty wpisu do
Dziennika Budowy i powiadamia o tym fakcie Zamawigigo. Jak& i ilos¢ robot
ulegapcych zakryciu Zamawiagy na podstawie dokumentéw zawiawmjch komplet
wynikow bada i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrojitacdokumentagj
projektows, specyfikaci techniczg robdét i uprzednimi ustaleniami. W przypadku
stwierdzenia odchyfe od przygtych wymaga Zamawiajcy ustala zakres robot
poprawkowych lub podejmuje decyzpdnanie korekt i zmian. Przy ocenie odchyle
podejmowaniu decyzji Zamawigly uwzgkdnia tolerancje i zasady odbioru podane w
dokumentach umownych.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robét, obiektu lub
budowli. Odbioru cgsciowego robot dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robét przy zastosowaniu uproszczonych procedur avdiMych. Odbioru dokonuje
Zamawiajcy.

8.4. Odbiodr koncowy.



Odbior kacowy robét polega na finalnej ocenie rzeczywisteggkonania robét w

odniesieniu do ich ilci, jakasci i wartcéci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do

odbioru kaicowego powinna by stwierdzona przez Kierownika Budowy wpisem do

dziennika Budowy 2z bezzwilocznym powiadomieniem n&mge o tym fakcie

Zamawiajcego. Odbidr kacowy powinien nagpi¢ w terminach ustalonych w warunkach

umowy, licac od dnia potwierdzenia przez Zamawtago zakaczenia robot i przygcia

dokumentow odbiorowych. Odbioru koowego dokonuje komisja wyznaczona przez

Zamawiagcego w obecrimi Zamawiagcego i Wykonawcy. Komisja odbiesap roboty

dokonuje ich oceny jakeoi na podstawie przedtonych dokumentow, wynikow bada

pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodaiorob6t z dokumentagjprojektowy i specyfikacy

technicza. W toku odbioru kdcowego komisja zapoznaje; < realizacj ustalé przyjetych

w trakcie odbiorow robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w okresie

wykonywania robot uzupetniggych i str. 9 poprawkowych. W przypadkach niewyktaa

wyznaczonych robét poprawkowych lub uzupelggrh, komisja przerywa swoje czyrigco

I ustala nowy termin odbioru koowego. W przypadku stwierdzenia przez komigg jakcé

robét w poszczegoélnych elementach i asortymentdelznacznie odbiega od wymaga

dokumentaciji technicznej i specyfikacji techniczri@gmisja dokonuje pajcen. Dokumenty

odbioru kaicowego. Podstawowym dokumentem do dokonania odbkoficowego jest

protokot odbioru rob6t spogdzony w/g wzoru ustalonego przez Zamawgepo. Do odbioru

koncowego Wykonawca jest zobaany przygotowanastpujace dokumenty:

« dokumentacja powykonawcza z naniesionymi zmianami

» geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz obiektow i budowli oraz uzbrojenia
podziemnego,

* rysunki i dokumentacje na wykonanie robot sieciowyoraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot i elementéw sdecielom urzdzes,

» Dziennik Budowy,

» deklaracg zgodndci lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnych z
programem zapewnienia jadad i specyfikacy technicza,

» karty gwarancyjne poszczegolnych obiektéw, budowlizadzea,

« kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidor@wigzanychz usungciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistnialych w okresie gwarancji-Odbior
pogwarancyjny powinien &y dokonany na podstawie oceny wizualnej robét z
uwzgkdnieniem zasad opisanych przy odbiorzédawym.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysowejde uwzgtdniac wszystkie czynngi,
wymagania, badania i proby sklagiz@ st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

» Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964 r. - Kodeks Cywiln

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane
* Normy.



* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d2 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatdbudynki i ich usytuowanie.

» Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjcizn

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytfkéechnicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalnazytkowego

* Inne dokumenty i instrukcje



